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ПРОБЛЕМА ЧАСТКОВОЇ РОЗМІТКИ
На частково розмічених зображеннях присутні різні
нерозмічені обʼєкти,  які модель може побачити та
хибно віднести до фону.

Після декількох епох навчання це призведе до
призначення цим обʼєктам хибних міток або
неможливості їх виявлення. 
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МЕТА ТА ЗАВДАННЯ
Мета - розробити ефективний метод тренування моделі детекції обʼєктів на частково
розмічених зображеннях.

Завдання:
• оглянути методи використання часткової розмітки для навчання моделі.
• розробити модифіковану процедуру навчання із запропонованими підходами.
• експериментально оцінити їх ефективність.
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МОДЕЛЬ ДЕТЕКЦІЇ YOLO
Для модифікації та експериментування обрано
модель YOLO11. Вона здатна працювати в реальному
часі та є однією з найпопулярніших моделей детекції
обʼєктів.

Функція втрат YOLO складається з 3 компонентів: 
втрати локалізації, об’єктності та класифікації.
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ФУНКЦІЯ ВТРАТ YOLO
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НАБІР ДАНИХ
Експериментування проводилось із датасетом PASCAL VOC 2012. Він був поділений на 2 
частини:

1.Набір для тренування базової моделі - використано 20% анотацiй та зображень із
обраним класом.

2.Набір часткової розмітки для дотренування - застосовано всi зображення із
об’єктами обраного класу та їх розміткою. Всi iншi анотації видалено.
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СПОСОБИ ВИРІШЕННЯ ПРОБЛЕМИ
Для вирішення цієї проблеми існує 2 шляхи:

1. Модифікація процесу навчання.
2.Модифікація часткової розмітки.

Перший передбачає зміну самого тренування або функції втрат моделі.

Другий - зміну набору даних, який використовує модель для навчання. 
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Відкидання втрати для прогнозів моделі, які зроблені для неіснуючих об’єктів.
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МОДИФІКАЦІЯ ПРОЦЕСУ НАВЧАННЯ



МОДИФІКАЦІЯ ПРОЦЕСУ НАВЧАННЯ
Застосування техніки дистиляції знань для імітації існуючої моделі завдяки новим
компонентам у функції втрат. 
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Для модифікації набору даних запропоновано 3 підходи:

1. Маскування фону зображення

2. Комбінація повної та часткової розмітки
3. Псевдорозмітка

МОДИФІКАЦІЯ ЧАСТКОВОЇ РОЗМІТКИ
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ЕКСПЕРИМЕНТУВАННЯ
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ВИСНОВКИ
Оцінивши проведені експерименти, можна зробити наступні висновки:

• Тренування моделей детекції об’єктів на частково розмiчених даних можливе.
• Модифiкацiя функцiї втрат дозволяє частково зберегти загальну точнiсть моделі.
• Отримання найкращих резузльтатів вимагає найбільш наближену оптимізацію набору
даних до повної розмітки. 
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ДЯКУЮ ЗА УВАГУ!
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